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摘摘要要

此应用报告介绍了 msc1210msc1210 demodemo appapp newnew buffer.vibuffer.vi 高级 VI 的总体结构。 本文主要面向对 LabVIEW™ 常规编
程技术非常熟悉的读者。 更多资料，请参阅应用报告 SBAA120：如何使用 MSC12xx 演示程序（可从
www.ti.com 下载）。
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11 主主源源代代码码概概述述

主源代码概述

主程序由呈顺序结构的八个步骤组成，在条件语句中，嵌套有 while 循环，以允许重复的程序操作。 条件语
句允许用户在满足退出条件时平稳地退出程序。

这八个步骤为：

• 步骤 0：初始化默认程序变量

• 步骤 1：加载找到的初始化文件（请参阅图 1）。

• 步骤 2：搜索 MSC 设备的可用端口，并自定义找到的时钟的程序设置（请参阅图 2）。

• 步骤 3：如果 MSC 未处于服务器模式，则准备向 MSC 设备发送 Intel hex 文件（请参阅图 3）。

• 步骤 4：如果 MSC 设备处于服务器模式，则设置标记从而在下一步骤中禁止加载十六进制文件。 如果
MSC 未处于服务器模式，则向 MSC 发送 [cr][cr] 以强制其响应（请参阅图 4)。

• 步骤 5：主程序—大量的程序操作在此处执行。 在此步骤中有两个同时执行的 while 循环。 最大的循环
是主发送/接收循环（位于图 5 顶部），它可以控制其它循环。 较小的循环用于 MSC 设备自动加载 Intel
hex 数据，并在每次运行模数转换器 (ADC) 之前将命令配置字符串发送至 MSC。 较小的循环状态是由过
程变量控制的，就绪状态用于保证配置阵列在每次 ADC 开始运行之前得到更新。 Program2 状态用于在收
集数据前立即向 ADC 加载配置字符串。

• 步骤 6：如果缓冲存储器中有数据，则保存数据文件。

• 步骤 7：如果设置了手动开关，则更新配置文件。

• 步骤 8：重复步骤直到 True Exit 变量为“真”。
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主源代码概述

图图 1.1. 加加载载初初始始化化文文件件
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主源代码概述

图图 2.2. 查查找找并并确确定定 MSC12xxMSC12xx 端端口口和和模模式式

4 MSC12xx LabVIEW 演示程序—程序说明 ZHCA011–2004 年 12 月



www.ti.com

主源代码概述

图图 3.3. 准准备备要要传传输输到到 MSC12xxMSC12xx 设设备备的的十十六六进进制制文文件件
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主源代码概述

图图 4.4. 跳跳过过十十六六进进制制数数据据传传输输
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22 主主循循环环和和过过程程循循环环

主循环和过程循环

由于涉及的内容过于专业，此报告将仅对源代码的重要功能进行简单说明。 与大多数的 LabVIEW 编程一样，
数据通常由循环的左侧进入，从右侧退出，各个分支之间是并行的。
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主循环和过程循环

图图 5.5. 主主循循环环和和过过程程循循环环
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2.12.1 主主循循环环

2.22.2 自自动动过过程程循循环环

主循环和过程循环

主发送/接收循环的顶部是 ACLK 寄存器更新语句 (ARUS)、菜单栏、和过程控制条件 (PCC) 语句。

1. 在此示例中，菜单栏条件语句 (MBCS) 处于 Stop 模式。

2. 过程控制条件语句处于 Start Data Server 模式（条件 16）。 PCC 除用于设置重要的程序变量、过程变
量的值以外，还用于控制自动过程循环 (APL)。

3. MBCS 下面是一个条件语句（由文本确定处于何种服务器模式指定），该语句观察接收到的数据流以确定
ADC 是否正在运行。 此条件语句设置了服务器状态变量，该变量用于根据 ADC 的状态隐藏或显示各种面
板控件。 由服务器状态变量控制的条件语句可以在此条件语句的左侧找到。

4. ARUS 的下面是 VISA 输入。 在每次迭代中，来自 MSC12xx 的数据通过 VISA 输入进入主循环。 在这里，
对数据进行缓冲直到接收到完整行的例程，以及数据缓冲例程都可以通过双击右侧的输出行找到。

5. VISA 输入下面是服务器状态条件语句 (SSCC)。 此条件语句的唯一作用是在前面板上的按钮被按下时停
止 ADC 的运行（请参阅图 6）。

主循环左侧是代表通常在前面板上显示的用户控件的图标。 在每次迭代中，每个变量的值都会与上一次迭
代’中的变量值进行比较。 如果值发生了改变，且 ADC 处于 RUN 模式，SSCC 会把 Stop ADC 变量设置为“
真”，ADC 状态将在下一次迭代中退出 RUN 状态。

主循环左侧椭圆形中的区域决定到数字显示和准实时数据图的输入。 椭圆形的右侧是一个标记为 ChartChart
FormattingFormatting 的区域。 图的缩放及动态变化在此区域执行，且基于用户输入和自动设置。 此部分上面的区域
是柱状图数学更新的地方。

图图 6.6. MSC12xxMSC12xx LabVIEWLabVIEW 前前面面板板

自动处理循环 (APL) 具有九种不同的状态：启动、Program1、Wait1、Program2、发送 Intel HEX、Wait2、
转换波特、复位和就绪。 以下是对每种状态的简要介绍。

• 启启动动：：状态开始时的占位符

• Program1Program1：：在此状态中，array1 的内容被发送至 MSC12xx，一次发送一个字符，直到阵列为空。

• Wait1Wait1：：这个状态是该循环的速度所要求的反跳步骤。 它仅负责对 Program2 设置过程变量。

• Program2Program2：：如果发现 MSC12xx 处于服务器模式，此状态就会将次初始化阵列发送到 MSC12xx，一次一个
字节，直到全部发送完成。 如果 MSC12xx 未处于服务器模式，该状态就会将服务器阵列发送至设备，以
准备加载 Intel hex 数据。

• IntelIntel HEXHEX：：此状态将 Intel hex 数据发送至 MSC12xx 设备。 发送完成后，在进行转换波特率和复位
MSC12xx 之前将进入 Wait2 状态。

• Wait2Wait2：：此状态设置标记并引发进入转换波特状态。

ZHCA011–2004 年 12 月 MSC12xx LabVIEW 演示程序—程序说明 9



www.ti.com

33 一一些些重重要要的的 VIVI

一些重要的 VI

• 转转换换波波特特：：此状态造成延迟，调用复位状态，并执行其它延迟。

• 复复位位：：此状态为主循环设置标记并发布 MSC12xx 复位命令（通过过程控制条件，请参阅上文），然后进
入就绪状态。

• 就就绪绪：：此状态执行准备初始化字符串（包含在服务器阵列）的大量后台工作，在进入 ADC 运行状态前，
字符串被发送到 ADC 以配置 ADC 条件。 用户通过前面板控件的输入在此处被转换为运行 ADC 之前发送到
MSC12xx 的字符串。

表 1 列出了几个执行 MSC12xx LabVIEW 程序的重要 VI。

表表 1.1. MSC12xxMSC12xx LabVIEWLabVIEW 演演示示程程序序的的重重要要 VIVI

sendsend oneone charactercharacter atat aa time.vitime.vi

用于限制向 MSC12xx 传输数据的速度。

MSC1210MSC1210 CommandCommand ReplaceReplace withwith Index.viIndex.vi

用于替换服务器阵列中的值

msc1210msc1210 CalculateCalculate ADCON0.viADCON0.vi

msc1210msc1210 CalculateCalculate ADCON1.viADCON1.vi

msc1210msc1210 CalculateCalculate ADCON2ADCON2 && 3.vi3.vi

msc1210msc1210 calculatecalculate timetime settings.visettings.vi

MSC1210MSC1210 CommandCommand FindFind andand Replace.viReplace.vi

msc1210msc1210 calculatecalculate VOLTAGEVOLTAGE fromfrom HEX.viHEX.vi

主数学转换例程，将 ADC 输出的十六进制值转换到二进制、电压或温度。

msc1210msc1210 updateupdate serverserver array.viarray.vi

msc1210msc1210 calccalc RCAP2RCAP2 fromfrom BAUDBAUD andand FLCK.viFLCK.vi

msc1210msc1210 SetSet HexHex oror TempTemp mode.vimode.vi

Used to set flags for the VI msc1210 calculate VOLTAGE from HEX.vi. 主输入是模拟与温度选择器
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一些重要的 VI

表表 1.1. MSC12xxMSC12xx LabVIEWLabVIEW 演演示示程程序序的的重重要要 VI(VI(接接上上表表))

msc1210msc1210 bufferbuffer oneone line.viline.vi

msc1210msc1210 resetreset ADCADC (serial).vi(serial).vi

用于在每次运行之间，通过切换端口行复位 ADC。

aboutabout vse2.vivse2.vi

用于跟踪内部版本

msc1210msc1210 CalcCalc FdataFdata TdataTdata andand MODMOD Freq.viFreq.vi

计算时钟频率和 ACLK 输入值的 Fdata、Tdata 和 Mod Freq。

msc1210msc1210 CalculateCalculate newnew ACLK.viACLK.vi

msc1210msc1210 FindFind ServerServer Clock.viClock.vi

此例程是一个修补程序，用于替代要使用的时钟频率的实际计算，直到 MSC12xx 单元中的十六进制代码被修复。

msc12xxmsc12xx AllowAllow OnlyOnly Numeric.viNumeric.vi

MSC1210MSC1210 FindFind DUTDUT ServerServer oror PortPort andand FCLK.viFCLK.vi

此例程用于查找 MSC12xx 端口并确定其处于何种模式（如果有）。

ClearClear ReadRead Error.viError.vi

在 LabVIEW 中，当进行高速数据采集时，如果在 VISA read 上没有发现数据，通常会出现错误。 此 VI 用于清除错误。

MSC12xxMSC12xx savesave oror exit.viexit.vi

此 VI 用于提示用户是否保存捕获的数据，或是直接退出程序。
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